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10 15 20 25
1 2 Halt- Platz 7 11  270° rechts 13 13 360° rechtsum
2 25a Vorsitz - 1 Schritt riickwarts - Hd rechts rum - Halt 8 20 Slalom einfach 14 3 Halt- Platz - Sitz
3 19 Spirale links - Hund innen 9 1 Halt 15 16 Tempo schnell
4 4 Halt- Um Hd herum 10 6  Nach rechts 16 6  Nachrechts
5 23 Halt-Hund umrundet HF-Halt 11 12 270° links 17 0
6 7  Nach links 12 24  Halt- 1 Schritt vorwarts Halt 18 0

Wertungsrichter: Janet GrolRe
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VSG Hattgenstein e. V.

Rally Obedience Klasse S

15:

i 303 Anhalten - Steh - Um Hd herum

2 109 Anhalten - Platz

3 104 Halt-90° links - vorw.

4 227 Steh-1,2,3 Schritte vorwaérts

5 25c¢  Vorsitz - 1 Schritt rickwaérts - Hd rechts rum - vorw.
6 318 Anhalten Steh - Hund umrundet HF - Steh

7 23 Halt-Hund umrundet HF-Halt
8 15 Tempo langsam

9 111 Slalom einfach mit Ablenkung
10 116 Doppelte Kehrtwendung

11 10 Kehrtwendung

12 105 Halt-90° rechts - Halt

: 25: : : :
Wertungsrichter: Sonia Schmitz
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1 118 Anhalten Steh 8 111  Slalom einfach mit Ablenkung Wertungsrichter: Janet Grofie
2 25a Vorsitz - 1 Schritt riickwarts - Hd rechts rum - Halt 9 109 Anhalten - Platz 15 3 Halt- Platz - Sitz
3 19 Spirale links - Hund innen 10 119 Steh - 90° Drehung rechts - vorwarts 16 107 Halt - 1+2+3 vorw. + Halt
4 4 Halt- Um Hd herum 11 12 270° links 17 6  Nach rechts
5 23 Halt-Hund umrundet HF-Halt 12 1 Halt 18 110 Halt - Schnell vorw. aus Sitz
6 104 Halt - 90° links - vorw. 13 24 Halt- 1 Schritt vorwarts Halt 19 0
7 11  270° rechts 14 116 Doppelte Kehrtwendung 20 0
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1 118 Anhalten Steh 9 111 Slalom einfach mit Ablenkung Wertungsrichter: Janet GrolRe
2 209 Halt - Steh* 10 212 Anhalten - Platz - Weggehen + 17 213  Umdrehen - zuriick zum Hd
3 25a \Vorsitz - 1 Schritt riickwarts - Hd rechts rum - Halt 11 214b Umdrehen - Abruf in Vor - Hd links rum - Halt .8 Steh - 1,2,3 Schritte vorwarts
4 218 aus Pos. - Weggehen zum Abruf Uber Hirde + 12 120 Steh - 90° Drehung links - vorwarts Nach rechts
5 216 Umdrehen - Abruf bei Fu 13 12 270° links 20 110 Halt - Schnell vorw. aus Sitz
6 203 Halt - 180° rechts - Halt 14 217 Hd Uber Hurde - HF neben her 21 0
7 104 Halt - 90° links - vorw. 15 116 Doppelte Kehrtwendung 22 0
8 224 Steh - 90° Drehung links - Steh 16 211 Halt - Weggehen +
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Wertungsrichter: Sonja Schmitz

1 217 Hd uber Hirde - HF neben her 9 314 aus Pos. - Weggehen zum versetzten Abruf iber Hurde + 17 315 Hd Linkskreis - HF Rechtskreis

2 219 Hd Linkskreis - aus Bewegung vorw. 10 319a Ohne umdrehen Abruf ins Vorsitz - Hd rechts rum - Halt 18 11  270° rechts

3 313 Hd Uber Hiirde - HF 1,8 m neben her gl 227 Steh - 1,2,3 Schritte vorwarts 19 310 Sitz aus Bewegung - Weggehen +

4 202 Halt - 90° links - Schritt - Halt 12 305 Halt - Platz - Steh 20 321 Umdrehen - Abruf in Platz - Abruf bei FuR

5 312 Steh aus Bewegung - Weggehen + 13 306 Anhalten - Steh - 3 Schritte rickw. - vorw. 21 316 Steh - 180° Drehung rechts - Steh

6 215 Ohne Umdrehen - Abruf bei Fuf 14 317 Steh - 180° Drehung links - Steh 22 318 Anhalten Steh - Hund umrundet HF - Steh

7 303 Anhalten - Steh - Um Hd herum 15 103 Halt - 90° rechts - vorw. 23 110 Hel—Sehmetvorw—ans-Si Te MM ,muﬂu W«I.%m sm\f
8 224 Steh - 90° Drehung links - Steh 16 304 Halt - Steh - Platz 24




